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I. CZESC OGOLNA

1. Nazwa nadana zmoéwieniu przez zamawiajacego: Wykonanie drewnianej ktadki na
torfowisku Tarnawa Wyzna.

2. Przedmiot i zakres robot budowlanych:

Przedmiotemminiejszej SpecyfikacjiTechniczsen wymagania dotyczgeykonania i odbioru robot
budowlanychzwigzanyewykonaniem robot przybudowie kladki drewnianej na torfowisku w

Tarnawie Wyzne;.

Zakres robot objetych niniejsza Specyfikacja Techniczng obejmuje:
— rozbidrka elementow istniejgcego tarasu
— wykonanie robot ziemnych,

- wykonanie robot ciesielskich

Szczegolowy zakres robot zostat okreslony w dokumentacji projektowej oraz

przedmiarze robot.
3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych:
Zakres robot tymczasowych objetych niniejsza Specyfikacja Techniczng obejmuje:

— zagospodarowanie i utrzymanie placu budowy.

4. Informacje o terenie budowy:

Teren budowy objety niniejsza ST znajduje si¢ w miejscowosci Tarnawa Wyzna w
obrebie Bieszczadzkiego Parku Narodowego na dziatkach nr 9; 251/1. Teren ptaski. Dojazd
z drogi asfaltowe;j.

1.4.1. Organizacja robot budowlanych.

Przed przystagpieniem do wykonywania robdt, wykonawca jest zobowigzany do

opracowania i przekazania zamawiajacemu do akceptacji nastgpujacych dokumentow:

— projekt technologii 1 organizacji robot



Opracowany przez wykonawce projekt technologii 1 organizacji robot musi byc¢
dostosowany do charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on
zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie
1 organizacyjne, ktore zapewnig realizacj¢ robdt zgodnie z dokumentacja projektows,

specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zamawiajacego oraz harmonogramem robot.
— szczegbdtowy harmonogram robo6t i finansowania

Szczegotowy harmonogram robét i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej 1 ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych 1 montazowych, kolejno$¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robdt w terminie okreslonym

W umowie.
— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich
obowigzujacych przepisow 1 wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
W tym celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami
ustawy — Prawo budowlane, jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji
zamawiajagcemu, program zapewnienia bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia. Na jego
podstawie musi zapewni¢, aby personel nie pracowal w warunkach, ktore sa

niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniajg odpowiednich wymagan sanitarnych.
— program zapewnienia jakos$ci

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za jako$¢ robdot. W tym celu przygotuje

program zapewnienia jakos$ci 1 uzyska jego zatwierdzenie przez zamawiajacego.
1.4.2. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ istniejacych instalacji naziemnych
1 podziemnych znajdujacych si¢ w obrgbie placu budowy. Przed rozpoczgciem robot
wykonawca potwierdzi u wiascicieli instalacji i urzadzen, informacje podane na projekcie
zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje,
zeby te instalacje 1 urzadzenia zostaly wiasciwie oznaczone i zabezpieczone przed

uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakickolwiek szkody, spowodowane jego

dziataniem, w instalacjach naziemnych i podziemnych w obrebie placu budowy.
1.4.3. Ochrona $rodowiska.

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowac si¢ do
przepisow zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony
srodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca bedzie
podejmowat wszystkie stosowne kroki, zeby zastosowacé si¢ do wszystkich przepisow
1 normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem,
unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie

zanieczyszczen, halasu lub innych czynnikow powodowanych jego dziatalno$cia.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy.

Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz
odpowiednie wyposazenie 1 odziez wymagang dla ochrony zdrowia 1 Zycia personelu
zatrudnionego na placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodnosci ze
wspomnianymi wyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia s3 wliczone w ceng
umowna.

Wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich przepisow prawnych
obowigzujacych w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat
wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw
bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach,
maszynach 1 pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy tatwopalne beda
przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odleglosci od
budynkow i sktadowisk w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktoéry mogtby powstaé
w okresie realizacji robot lub zostat spowodowany przez ktoregokolwiek z jego
pracownikow.

Uzycie materiatow, ktére wplywaja na trwale zmiany $rodowiska, nie bedzie

akceptowane.



1.4.5. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Wykonawca na swoéj koszt wykona i bedzie utrzymywal w nalezytym stanie

zaplecze niezbg¢dne do realizacji zamdwienia.
1.4.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu oraz zabezpieczenia chodnikéw i jezdni.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 utrzyma wszystkie
niezbedne, tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje
ruchu, znaki itp., aby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kolowego i pieszego.
Wszystkie znaki, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane

przez zamawiajacego.

5. Nazwy i kody wg Wspolnego Stlownika Zamoéwien:

grupy robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia
kompletnych obiektow budowlanych lub ich cze¢$ci oraz w zakresie

inzynierii ladowej i wodne;j

klasy robot: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggoéw,
linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,

lotnisk 1 kolei; wyrd6wnywanie terenu"



Okreslenia podstawowe:
llekro¢ w ST jest mowa o:

terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone Sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.
dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ zgloszenie robot wraz z zatgczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czesciowych i
koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace do realizacji obiektu.

aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajacg jego przydatnosé do stosowania w budownictwie.

wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o
ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu jako
wyrdb pojedynczy lub zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym potaczeniu
stanowigcym integralng catos¢ uzytkowsa.

kierowniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ 0sobg¢ wyznaczong przez Wykonawce
rob6t, upowazniong do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu , ponoszaca ustawowa odpowiedzialnos$¢ za prowadzong
budowe.

materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszystkie materiaty naturalne i wytwarzane, jak
rowniez tworzywa i wyroby niezbedne do wykonywania robot , zgodnie z
dokumentacja projektowsg i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez
inspektora nadzoru.

odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonywanych robot z
dopuszczonymi tolerancjami.

WTWO — nalezy przez to rozumie¢ Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych — ITB wyd. ARKADY.

KNR — Katalogi Naktadow Rzeczowych,

KOR — Ksigga obmiaru robot.



7. Przepisy prawne:

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydane zarowno przez
wladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa
w jakikolwiek sposdb zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni

odpowiedzialny za przestrzeganie tych przepisow i wytycznych w trakcie realizacji robot.
Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz. 414) wraz
Z pOzniejszymi zmianami.

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003r. (Dz.U.

Nr 80/2003) wraz z pdzniejszymi zmianami.

3. Ustawa o dostgpie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na srodowisko z dnia 9 listopada 2000r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163) wraz

z pozniejszymi zmianami.

4. Ustawa Prawo Geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989r. (Dz.U. Nr 30/1989

poz.163) wraz z pdzniejszymi zmianami.

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich 1 patentowych.



Il. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACE TECHNICZNE

SST1 Roboty ciesielskie
1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

Przedmiotem niniejszej SST jest wykonanie robot ciesielskich w zakresie
niezb¢dnym do realizacji zakresu zamdwienia.

2. Materialy
W trakcie realizacji robdt nalezy stosowac nastepujace materiaty:
- drewno na kotki dgbowe klasy D50, drewno iglaste na belki i legary klasy C24, deska

tarasowa ryflowana gr. 28mm. - stal konstrukcyjna — S235JRG2 ocynkowana,

- Sruby — klasy 5.6 ocynkowane,

- materiaty pomocnicze (np. drewno i stal na deskowania, stemplowania i rusztowania) —
wg uznania wykonawcy, w zgodzie z przepisami szczegétowymi.

Jedynym wymaganiem jakie stawia si¢ co do przechowywania, transportu,
warunkow dostawy, sktadowania i kontrolg jakosci, jest, aby w chwili odbioru koncowego
zadania material wbudowany speltnial zalozenia projektowe.

3. Sprzet

Rodzaje sprzetu pozostawia si¢ do uznania wykonawcy. Do wykonania rob6t nie
moze by¢ uzyty sprzet, ktory nie gwarantuje zapewnienia wymagan jakosciowych oraz
spetnienia warunkéw BIOZ.

4. Transport

Rodzaje $rodkow transportu pozostawia si¢ do uznania wykonawcy. Nie moga by¢
uzyte te §rodki transportu, ktore nie gwarantuja zapewnienia wymagan jakosciowych oraz
spetnienia warunkéw BIOZ.

5. Wykonanie robo6t
Roboty wykonywa¢ zgodnie z WTWO.
6. Kontrola jakos$ci

Warunki kontroli jako$ci zgodne z WTWO.



7. Zasady przedmiarowania i obmiarowania

Obmiar robot ma za zadanie okre$la¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu
na dzien jego przeprowadzenia.

Metoda obmiarowania zgodna z KNR.

Wyniki obmiaru wpisywane beda do KOR i potwierdzone przez zamawiajacego.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w przedmiarze robot
nie zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich robét.

Obmiary nalezy wykonywac¢ w jednostkach zgodnych z odpowiednimi pozycjami
przedmiaru robot.

8. Odbior robot
Odbidr robot powinien by¢ dokonywany zgodnie z WTWO.
9. Dokumenty odniesienia
- Projekt budowlany,
- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych,
- Polskie Normy,

- Inne przepisy szczegdtowe.



SST 2 - ROBOTY ROZBIORKOWE

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdét rozbiérkowych zwigzanych z realizacjg zadania: ,Wykonanie
drewnianej ktadki na torfowisku Tarnawa Wyzna”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie wszystkich robot rozbiorkowych przewidzianych w projekcie
budowlanym.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacija

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych robét rozbiérkowych:
- demontaz podestéw kiadki ,
- demontaz pali,
- zilozenie materiatu rozbiorkowego we wskazanej lokalizaciji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Niniejsza specyfikacja obejmuje cato$¢ robot zwigzanych z rozbiérkami i demontazami oraz
wszystkie roboty pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania tych rob6t oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zarzgdzajgcego realizacja umowy.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzadzajgcego realizacjg umowy.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej.
Rodzaje sprzetu uzywanego do robdt rozbidrkowych pozostawia sie do uznania wykonawcy, po
uzgodnieniu z zarzadzajgcym realizacjg umowy.
Jakikolwiek sprzet, maszyny Ilub narzedzia niegwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych robot i przepiséw BIOZ zostang przez zarzadzajgcego realizacjg umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
Wykonawca powinien dysponowac nastepujgcym sprzetem:

— samochodami lub ciggnikami z przyczepg do wywozu elementdéw rozbidrkowych,



— kontenerami do gromadzenia odpaddw na placu budowy,
— drobnym sprzetem pomocniczym.

4. TRANSPORT

Odpady nalezy przewozi¢ zabezpieczone tak, aby nie wypadaty w trakcie transportu i nie
zanieczyszczaly sSrodowiska. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i
przesuwaniem. Zalecany jest transport w szczelnie zamknietych kontenerach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych nalezy:
Na podstawie dokumentacji projektowej nalezy wyznaczy¢ obszar prac oraz oznakowac i
zabezpieczy¢ go zgodnie z wymogami przepiséw BHP.

- teren oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

5.2. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych.

Pomosty i pale ktadki rozebraé¢ recznie lub mechanicznie.

Materiaty posegregowac i odnies¢ lub odwiez¢ na miejsce sktadowania.

Rozebraé pokrycie dachowe recznie lub mechanicznie

Nalezy chroni¢ przed uszkodzeniem elementy, ktére zgodnie z dokumentacjg projektowa majag
zosta¢ zachowane. Odpady transportowac¢ na zewngtrz budynku tak aby nie zanieczyszczaty
placu budowy. Do czasu wywiezienia, odpady sktadowaé¢ w kontenerach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogdélnej Specyfikaciji Techniczne;.

Biezgca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu
technologicznego, a w tym ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg i obowigzujgcymi
przepisami. Na zgdanie Inspektora, Wykonawca przedstawi swiadectwa utylizacji odpadow.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej.
Podstawg dokonywania obmiardéw, okre$lajagcg zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegdlnych pozycji, jest zatgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.
Jednostkami obmiarowymi sa:

— 1 m? rozebranych podestéw,

— 1 m® wywozu i utylizacji odpadow.

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbioréw robo6t podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
Wszystkie roboty objete specyfikacjg podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.
Cena robdét obejmuje w przypadku wszystkich robot rozbidrkowych objetych niniejszg ST:
— wyznaczenie zakresu prac,



— oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP, zabezpieczenie
zachowywanych elementéw przed uszkodzeniem,
— przeprowadzenie demontazu,
— rozdrobnienie zdemontowanych elementéw,
— oczyszczenie podtoza po zdemontowanych elementach,
— przetransportowanie odpaddw z miejsca rozbiorki do kontenerow,
— selektywne ztozenie odpadéw w kontenerach.
Cena robét obejmuje w przypadku wywozu i utylizacji odpadéw:
— zatadunek odpadow,
— zabezpieczenie tadunku,
— przewoz odpadéw do miejsca utylizacji,
— utylizacje odpaddw.

10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz. U. z 2001r. Nr 62, poz. 628 z pozn.
zm.),

— Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001r. w sprawie katalogu
odpadéw (Dz. U. z 2001 r. Nr 112, poz. 1206),

-~ Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie zakresu
informacji oraz wzoréow formularzy stuzgcych do sporzadzania i przekazywania
zbiorczych zestawien danych (Dz. U. z 2001 r. Nr 152, poz. 1737),

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie
ogolnych przepisoéw bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r. Nr
169, poz. 1650),

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr
47, poz. 401).
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